GCR 630 ST/ /6

LEGGERO ED ECONOMICO CON AUTOAPPRENDIMENTO E SISTEMA PTP

Robot ontropomorfo con sei grodi di liberta odotto alle
vernicigture in linea con sistemi di trosporto cereo o o pavimento,
Lo suo coratteristica principale risiede nell'estrema flessibilita e
nell'ottimo bilonciomento pneumatico. Questo robot e ideole per
lo progrommazione od autoopprendimento e al sistema punto o
punto. Lo sug copocita di carico & di 3 Kg. Nello suo versione
giostra [GR 630 G) o due, tre o guattro brocc, permette di
esequire |o programmazione in maniera maolto agevole. | bracci
sona pravvisti di gruppa di rotozione sincronizzato con il robat, e
possona essere predisposti in bose alle diverse esigenze. | pezzi
vengono caricati manuolmente o in automatica in zono sicura, lo
giostra provvede guindi ol posizionomento del prodotto nello
parte frantale per lo lavorazione e al termine o riporta in zona di
scarico. Lo rotozione dello giostra ovviene per mezzo di asse
controlloto con regolazione della velocitd progrommaobile

ECONOMICO
AUTOAPPRENDIMENTO
SISTEMA PUNTO A PUNTO
FACILE MANUTENZIONE
VERSIONE GIOSTRA

LIGHTWEIGHT AND ECONOMICAL WITH SELF-LEARNING AND PTP SYSTEM

Anthropomorphic robot with six degrees of freedom
suitable for pointing lines with alr or floor
transportotion.  Extreme  flexibility and excellent
pneumatic balonce are its main features. This robat is
ideal for self-learning and point-to-point programming.
The payload is 3 kg. The carrousel version (GR 630 G)
with two, three or four orms, is reolly eosy to progrom.
Arms ore provided with a rotation unit synchronized with
the robot and they can be adjusted accordingly ta the
different working needs. Pieces are looded manually or
outomatically in o sofe areo. The corousel operates the
product positioning to the front side for processing,
then bringing it bock to the unlooding area. Carousel
rotation is performed by o controlled oxis with
odjustoble speed control,

ECONOMIC
SELF-LEARNING
POINT-TO-POINT SYSTEM
EASY MAINTENANCE
CAROUSEL VERSION

www.cmarobotics.com

Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.
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DATI TECNICI
Robot model GR630ST Drivin Motor AC Brushless
Payload 3 kg nwerg Total Power kW
Axis 5 P Working Voltage 00V
J1 +-120° Brake J2~J6
J2 +-70° Paosition repeat accuracy 1 mm
Bange of-motion J3 +60°/-50° Max. working radius 1929 mm
9 J4 +-360° Weight 420 kg
J5 +/-360° Atex Optional
J6 +-360° Robot IP-Class IP65
J1 120%s Cabinet IP-Class P52
42 120%s Installation Floor/Ceiling
J3 120%/s Operating temperature 0°C/+40°C
Max. Speed J4 540%s Storage temperature 0°C 455 °C
e < At least T bar
J5 540%s Air supply (Pressure) (0.8MPa)
J6 540°/s Air (Flow) > 50 Nl/min.
J4 135 Nm Air precision requirements <5pm
Wrist allowable 5 11 Nm Robot control box size L700"H1100*D500m
torque m
J6 7 Nm Robot control box weight 160kg
ATEX control box size Eaq H:‘E\O el ATEX control box weight 15Kg
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